Synchronmotoren

Synchronmotoren von Berger Lahr sind robust und arbei-
ten prazise. Die Motoren kénnen an einem 50 Hz oder 60
Hz Wechselspannungsnetz ohne zusétzliche Ansteuer-
elektronik betrieben werden. In unserer abgestuften

Ubersicht Synchronmotoren

RSM 36/6 F
RSM 36/8 F
RSM 36/10 F
RSM 36/12 F
RSM 42/6 N
RSM 42/8 F
RSM 42/12 N
RSM 51/6 F
RSM 51/8 F
RSM 51/12 F
RSM 63/8 F
RSM 63/10 F
RSM 63/12 F
RSM 828/3 F
RSM 842/3 F
RSM 856/3 F
RSM 884/3 F
RSM 884/3 S

Drehzahl [min™]
50 Hz
500
375
300
250
500
375
250
500
375
250
375
300
250
1000
1000
1000
1000
1000

60 Hz
600
450
360
300
600
450
300
600
450
300
450
360
300
1200
1200
1200
1200
1200
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Palette finden Sie zu jeder Anforderung einen passenden
Motor. Synchronmotoren von Berger Lahr sind ,klein,

stark und preiswert”. Weitere Motor- und Getriebevarian-
ten teilen wir IThnen gerne auf Anfrage mit.

Synchronmotoren

Drehmoment [Ncm]

50 Hz
0,95
0,77
0,76
0,75
3,26
3,08
3,17
3,8
4

5

13
13,2
13,5
8,4
9,6
13,2
18,1
33

60 Hz
0,91
0,72
0,73
0,74
3,17
2,91
2,91
3,25
3,75
4,4
11,7
10
10,4
7,8
9
12,6
15,3
31
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Synchronmotoren

74

Typenschlussel

Beispiel

Produktfamilie
RSM= Reversierbarer Synchron Motor

MotorgroRe (Durchmesser)
Beispiel

36 = 36 mm Durchmesser

42 = 42 mm Durchmesser

51 = 51 mm Durchmesser

63 = 63 mm Durchmesser

Polpaarzahl

6= Polpaarzahl 6
8= Polpaarzahl 8
10 = Polpaarzahl 10
12= Polpaarzahl 12

Wicklungsauslegung
N = Normalauslegung
F = Frequenzauslegung
S = Sonderauslegung

Betriebskondensator
d = ohne Kondensator
a = mit Kondensaotr

Lagerung
G = Gleitlager

Spannungsvariante
024V = 24 VAC, 042V = 42 VAC
110V = 110 VAC, 230V = 230 VAC

Frequenz
50 Hz
60 Hz

Getriebtyp
L-Getriebe
T-Getriebe
G-Getriebe
P-Getriebe

Getriebeuntersetzung
Beispiel
10 :1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1

RSM 36/12 NdG 230V 50Hz - G 10:1
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Allgemeine technische Hinweise

Lagerausfuhrung

Die nach dem Klauenpolprinzip aufgebauten Synchron-
motoren RSM 36/x, 42/x, 51/x und 63/x sind mit Gleitla-
ger ausgestattet, die paketierten Synchronmotoren

RSM 8xx mit Kugellager.

Temperaturen

Die zuléssige Umgebungstemperatur der Synchronmoto-
ren liegt im Bereich von -20°C bis +60°C. Bei Einbauorten
mit schlechter Warmeabfuhr, z.B. in geschlossenen
Kunststoffgehdusen, muss Uberprift werden, ob die zu-
lassige Wicklungstemperatur nicht Uberschritten wird.

Anschlussart

Die Synchronmotoren gibt es in Litzenausfilhrung. Die
Anschlusslitze ist fest verdrahtet, abisoliert, verzinnt und
200 mm lang. Paketierte Synchronmotoren sind standard-
maéaRig mit Klemmkasten erhaltlich.

Berger Lahr Mechatronische Basisprodukte 7/2004

Synchronmotoren

Spannungsauslegung

Synchronmotoren sind — abhéngig vom Typ - fir Nenn-
spannungen von 24, 42, 110 und 230 VAC lieferbar.

Wicklungsauslegungen

Die Synchronmotoren sind mit Ausnahme der Motoren

mit S-Wicklungen nach VDE 0530 in Betriebsart S1 (Dau-

erbetrieb) ausgelegt.

— Normalauslegung N: Motoren dieser Auslegung haben
fur 50 Hz und 60 Hz bei gleicher Betriebsspannung
verschiedene Kondensatorwerte.

— Frequenzauslegung F: Bei gleichen Betriebsspannun-
gen werden bei 50 Hz und 60 Hz die gleichen Betriebs-
kondensatoren verwendet.

Betriebskondensatoren fir alle Nennspannungen sind op-
tional erhéltlich. Bei allen RSM 36 ist ein Vorschaltmittel
(Kondensator oder Widerstand) fur die Spannungsausle-
gung 230 V erforderlich. Diese sind ebenfalls optional er-
haltlich.
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Synchronmotoren
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Technische Daten

Synchronmotoren

Litzen AWG26: 7x0,16 ~|
verzinnt i -
UL-Style 1007 T
17 S
o~
@ Fa S
<| oy —|= !
0| N = o
Q IS
Fa w0
- - - m
fb IS
S
Axialfederweg
bei Fa > 1N: 2
0,2 bis 0,8 .08
8+0,5 20 3.5 max.
Mafzeichnung RSM 36/6
Technische Daten
Frequenz
50 Hz 60 Hz
Drehzahl 500 min-t 600 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 0,95 Ncm 0,91 Ncm
Abgabeleistung 0,5WwW 0,57 W
Aufnahmeleistung 1,96 W 2,1W
Nennstrom (110 V) mit Vorschalt- 17,8 mA 19,1 mA
mittel RV oder CV fur 230 V
Betriebskondensator 0,25 pF 0,25 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 13,5 gcm2 8,3 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,25 Ncm 0,25 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 38 K 40 K
Zuléssige Querkraft 3N 3N
Zuléssige Axialkraft 1N 1N
Gewicht 0,09 kg 0,09 kg
Schutzart IP 41 gemaR DIN EN 60529 P 41
Isolierstoffklasse E geméan DIN EN 60034-1 E
Spannungsfestigkeit Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1
Spannungsauslegungen
Nennspannung 230 v?1 42V 24V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
Betriebskondensator 0,25 uF 0,25 uF 1,8 uF 1,8 uF 6,8 uF 6,8 uF
Nennstrom 17,8 mA 19,1 mA 44,3 mA 47,5 mA 87,9 mA 94,3 mA

1 Vorschaltmittel Ry 5,6 kQ, 3W oder Cy, 0,3uF, 220V~ notwendig

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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Synchronmotoren
RSM 36/6 F

RD

YE
O

BU

Anschlussbelegung RSM 36/6

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 36/6 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 36/6 bei 60 Hz
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1,3

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

Betriebsspannung/Nennspannung

Betriebsspannung/Nennspannung
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Technische Daten

Litzen AWG26: 7x0,16

verzinnt

UL-Style 1007

Fa

Axialfederweg

bei Fa > 1N:
0,2 bis 0,8

Malf3zeichnung RSM 36/8

Technische Daten

Drehzahl

28 h8
2296

200 £15

3.5 max.

Synchron-Drehmoment, typ.

Abgabeleistung
Aufnahmeleistung

Nennstrom (110 V) mit Vorschalt-

mittel RV oder CV fiur 230 V

Betriebskondensator

maximal extern zuldssiges Massen-

tragheitsmoment

Selbsthaltemoment, typ.

Wicklungsiibertemperatur

Zuléssige Querkraft
Zuléssige Axialkraft

Gewicht
Schutzart
Isolierstoffklasse

Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung
Frequenz

Betriebskondensator

Nennstrom

1 Vorschaltmittel Ry 10 kQ3, 1,5 W oder Cy, 0,15 pF, 220V~ notwendig

230 V1
50 Hz

0,15

uF

10 mA

Frequenz
50 Hz
375 mint
0,77 Ncm
0,3W
1,1 W
10 mA

0,15 uF
25,5 gecm?

0,2 Ncm
20 K
3N

1N
0,09 kg

IP 41 geméaR DIN EN 60529
E geméan DIN EN 60034-1

23.2+0.1

60 Hz
450 mint
0,72 Ncm
0,34 W
1,2 W
10,6 mA

0,15 uF
8,8 gcm?

0,2 Ncm
27 K
3N

1N
0,09 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

60 Hz

0,15 pF
10,6 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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42 V

50 Hz

1 pF
22,5 mA

60 Hz

23,9 mA

24V

50 Hz

3 uF
45,2 mA

60 Hz
3 uF
47,9 mA

Synchronmotoren

RSM 36/8 F
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Synchronmotoren
RSM 36/8 F

RD

YE
O

BU

Anschlussbelegung RSM 36/8

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 36/8 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

1,3
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Kennlinie RSM 36/8 bei 60 Hz

80

1,3

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

Betriebsspannung/Nennspannung

Betriebsspannung/Nennspannung
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Technische Daten Synchronmotoren

Litzen AWG26: 7x0,16 ~|
verzinnt i -
UL-Style 1007 T
17 S
o~
@ Fa S
<| oy —|= !
0| N = o
Q IS
Fa w0
- - - m
2 S
S
Axialfederweg
bei Fa > 1N: 2
0,2 bis 0,8 .08
8+0,5 20 3.5 max.
Malf3zeichnung RSM 36/10
Technische Daten
Frequenz
50 Hz 60 Hz
Drehzahl 300 min-t 360 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 0,76 Ncm 0,73 Ncm
Abgabeleistung 0,24 W 0,28 W
Aufnahmeleistung 1,05 W 1,1W
Nennstrom (110 V) mit Vorschalt- 9,5 mA 10,2 mA
mittel RV oder CV fur 230 V
Betriebskondensator 0,135 pF 0,135 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 13,8 gcm2 10 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,18 Ncm 0,18 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 22 K 29 K
Zuléssige Querkraft 3N 3N
Zuléssige Axialkraft 1N 1N
Gewicht 0,09 kg 0,09 kg
Schutzart IP 41 gemaR DIN EN 60529 P 41
Isolierstoffklasse E geméan DIN EN 60034-1 E
Spannungsfestigkeit Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1
Spannungsauslegungen
Nennspannung 230 v?1 42V 24V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
Betriebskondensator 0,135 pF 0,135 pF 0,68 uF 0,68 uF 2,2 uF 2,2 uF
Nennstrom 9,5 mA 10,2 mA 21,4 mA 23 mA 38 mA 40,8 mA

1 Vorschaltmittel Ry 15 kQ3, 1,5 W oder Cy, 0,15 pF, 220V~ notwendig

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.

Berger Lahr Mechatronische Basisprodukte 7/2004 81



Synchronmotoren

RSM 36/10 F
N oL
RD
L4 O
0—1.@)/‘| 2)
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| I R
! UL

Anschlussbelegung RSM 36/10

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 36/10 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 36/10 bei 60 Hz
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1,3

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

Betriebsspannung/Nennspannung

Betriebsspannung/Nennspannung
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Technische Daten

Synchronmotoren

Litzen AWG26: 7x0,16 ~|
verzinnt i -
UL-Style 1007 T
17 S
o~
@ Fa S
<| oy —|= !
0| N = o
Q IS
Fa w0
- - - m
2 S
S
Axialfederweg
bei Fa > 1N: 2
0,2 bis 0,8 .08
8+0,5 20 3.5 max.
Malf3zeichnung RSM 36/12
Technische Daten
Frequenz
50 Hz 60 Hz
Drehzahl 250 min?t 300 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 0,75 Ncm 0,74 Ncm
Abgabeleistung 0,20 W 0,23 W
Aufnahmeleistung 1,17 W 1,28 W
Nennstrom (110 V) mit Vorschalt- 10,6 mA 11,6 mA
mittel RV oder CV fur 230 V
Betriebskondensator 0,15 pF 0,15 puF
maximal extern zuldssiges Massen- 13,8 gcm2 12,5 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,1 Ncm 0,1 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 25K 32K
Zuléssige Querkraft 3N 3N
Zuléssige Axialkraft 1N 1N
Gewicht 0,09 kg 0,09 kg
Schutzart IP 41 gemaR DIN EN 60529 P 41
Isolierstoffklasse E geméan DIN EN 60034-1 E
Spannungsfestigkeit Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1
Spannungsauslegungen
Nennspannung 230 v?1 42V 24V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
Betriebskondensator 0,15 uF 0,15 puF 1 uF 1 puF 3 uF 3 uF
Nennstrom 10,6 mA 11,6 mA 26,3 mA 28,8 mA 47,9 mA 52,4 mA

1 Vorschaltmittel Ry 10 kQ, 1,5 W oder Cy, 0,15 pF, 250V~ notwendig !

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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SynChroantoren Technische Daten

RSM 36/12 F
N L 1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
RD Schalterstellung Il = Linkslauf
* O 2.) Cg = Betriebskondensator
’_L)/l I 2)
T T ¢,
Il
o OYE
° o BU
Anschlussbelegung RSM 36/12
Drehmoment [Ncm]
14
1,2 A
1,0 A
08- — |
06- —
04 A
0,2 A
0,0 A . . . . . . Betriebsspannung/Nennspannung
0,7 0,8 09 1,0 11 1,2 1,3

Kennlinie RSM 36/12 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]
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1,2

1,0

0,8

0,6

0,4

0,2 - 5 : . . . Betriebsspannung/Nennspannung
0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2 1,3

Kennlinie RSM 36/12 bei 60 Hz

84 BergerLahr Mechatronische Basisprodukte 7/2004



Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16 i
verzinnt
UL-Style 1007 ”:‘I
o
19 S
Fg
@ =
‘9 m
fa_ o s
& )
Axialfederweg
bei Fa > 1,5N:
0,2 bis 0,8 1
2
12+0.5 23 I 1.5 max.
Mafzeichnung RSM 42/6
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 500 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 3,41 Ncm
Abgabeleistung 1,78 W
Aufnahmeleistung 59 W
Nennstrom (230 V) 25,3 mA
Betriebskondensator 0,18 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 31 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,55 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 74 K
Zuldssige Querkraft 5N
Zulassige Axialkraft 15N
Gewicht 0,15 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung
Frequenz
Betriebskondensator
Nennstrom

110 V
50 Hz
0,68 pF
51,0 mA

E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

60 Hz
600 mint
3,17 Ncm
1,99 W
5,78 W
24,6 mA
0,15 pF
25 gem?

0,55 Ncm
72 K

5N
1,5N
0,15 kg
IP 41

E

@ 3.4+0.1

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42 V
60 Hz 50 Hz
0,56 uF 5,6 uF
49,6 mA 140 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V
60 Hz 50 Hz
4,7 uF 14 uF
137 mA 210 mA

RSM 42/6 N
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Synchronmotoren

RSM 42/6 N

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

(@)

YE

2.) Cg = Betriebskondensator

(0)

BU

(@)

Anschlussbelegung RSM 42/6

Drehmoment [Ncm]

4,5

4,0

3,5

3,0

2,5

2,0

Betriebsspannung/Nennspannung

15 s s
0,7 0,8 0,9

Kennlinie RSM 42/6 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

1,0 11

1,2

1,3

4,5

4,0

3,5

3,0

2,5

2,0

Betriebsspannung/Nennspannung

15 ; ;
0,7 0.8 0,9

Kennlinie RSM 42/6 bei 60 Hz
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1,0 11

1,2

1,3
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16 i
verzinnt
UL-Style 1007 ”:‘I
o
19 S
Fg
@ =
‘9 m
fa_ o s
& )
Axialfederweg
bei Fa > 1,5N:
0,2 bis 0,8 1
2
12+0.5 23 I 1.5 max.
Malfzeichnung RSM 42/8
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 375 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 3,08 Ncm
Abgabeleistung 1,21 W
Aufnahmeleistung 3,44 W
Nennstrom (230 V) 14,4 mA
Betriebskondensator 0,1 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 46 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,5 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 44 K
Zuldssige Querkraft 5N
Zulassige Axialkraft 15N
Gewicht 0,15 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 0,39 uF
Nennstrom 29 mA

E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

60 Hz
450 mint
2,91 Ncm
1,37 W
3,81 W
16 mA
0,1pF

30 gecm?

0,5 Ncm
48 K
5N
1,5N
0,15 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42 V
60 Hz 50 Hz
0,39 uF 2,5 uF
32 mA 71,1 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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60 Hz
2,5 uF
79 mA

24V
50 Hz
7 uF
120 mA

@ 3.4+0.1

60 Hz
7 uF
134 mA

RSM 42/8 F
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Synchronmotoren

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

RSM 42/8 F
N oL
RD
* O
0—1.@)/‘| 2)
T T ¢,
| I R
! UL

Anschlussbelegung RSM 42/8

Drehmoment [Ncm]

4,5

4,0
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3,0

2,5

2,0

15 , , : : ~
0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2

Kennlinie RSM 42/8 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

Betriebsspannung/Nennspannung
13

4,5

4,0

3,5

3,0

2,5

2,0

Betriebsspannung/Nennspannung

1,5 , , : : ~
0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2

Kennlinie RSM 42/8 bei 60 Hz
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16 i
verzinnt
UL-Style 1007 ”:‘I
o
19 S
Fg
@ =
‘9 m
fa_ o s
& )
Axialfederweg
bei Fa > 1,5N:
0,2 bis 0,8 1
2
12+0.5 23 I 1.5 max.
Malf3zeichnung RSM 42/12
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 250 min?t
Synchron-Drehmoment, typ. 3,17 Ncm
Abgabeleistung 0,83 W
Aufnahmeleistung 2,89 W
Nennstrom (230 V) 12,2 mA
Betriebskondensator 0,082 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 50 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,5 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 36 K
Zuldssige Querkraft 5N
Zulassige Axialkraft 15N
Gewicht 0,15 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung
Frequenz
Betriebskondensator
Nennstrom

110 V
50 Hz
0,33 pF
23,9 mA

E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

60 Hz
300 mint
2,91 Ncm
0,91 wW
25 W
10,7 mA
0,068 pF
45 gcm?

0,5 Ncm
41 K
5N
1,5N
0,15 kg
IP 41

E

@ 3.4+0.1

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42 V
60 Hz 50 Hz
0,25 uF 2,2 uF
21 mA 60,3 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V
60 Hz 50 Hz
1,8 uF 6,8 uF
52,8 mA 103 mA

RSM 42/12 N

60 Hz

89,3 mA
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Synchronmotoren

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

RSM 42/12 N
N oL

RD

L4 O
0—1.@)/‘| 2)
T T ¢,
| I R
! UL

Anschlussbelegung RSM 42/12

Drehmoment [Ncm]

4,5

4,0

3,5

3,0

2,5

2,0

Betriebsspannung/Nennspannung

15 , , , , ,
0,7 08 0,9 1,0 11 12

Kennlinie RSM 42/12 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

13

4,5

4,0

BI5

3,0

2,5

2,0

Betriebsspannung/Nennspannung

15 , , : : ~
0,7 0,8 0,9 1,0 1,1 1,2

Kennlinie RSM 42/12 bei 60 Hz
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16
verzinnt N
UL-Style 1007 @'
+H
3
22 ~N
L e Fq
: m =|=
a (S
Fa o
— n
Z (S
S
Axialfederweg
bei Fa > 1,5N: —
0,2 bis 0,8 1
2
12+0.5 26 3 max.
Mafzeichnung RSM 51/6
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 500 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 3,8 Ncm
Abgabeleistung 2W
Aufnahmeleistung 49 W
Nennstrom (230 V) 21 mA
Betriebskondensator 0,15 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 60 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,8 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 55 K
Zuldssige Querkraft 5N
Zuldssige Axialkraft 2N
Gewicht 0,2 kg
Schutzart

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 0,56 puF
Nennstrom 42,9 mA

IP 41 gemé&R DIN EN 60529
E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

2 3.4+0.1

60 Hz
600 min-t
3,25 Ncm
2W

54 W
23 mA
0,15 uF
40 gcm?

0,8 Ncm
63 K
5N

2N

0,2 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

60 Hz

0,56 uF
47 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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42V
50 Hz
4,7 uF
117 mA

128 mA

24V
60 Hz 50 Hz
4,7 uF 16 uF

217 mA

60 Hz
16 pF
238 mA

RSM 51/6 F
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Synchronmotoren

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

RSM 51/6 F
N oL
RD
* O
0—1.@)/‘| 2)
T T ¢,
| I R
! UL

Anschlussbelegung RSM 51/6

Drehmoment [Ncm]

6

1

Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9

Kennlinie RSM 51/6 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

6

1,0

11 1,2

13

1

Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0.9

Kennlinie RSM 51/6 bei 60 Hz
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16
verzinnt N
UL-Style 1007 @'
+H
3
22 ~N
L e Fq
=| @ =
a (S
Fa o
— n
Z (S
S
Axialfederweg
bei Fa > 1,5N: —
0,2 bis 0,8 1
2
12+0.5 26 3 max.
Malfzeichnung RSM 51/8
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 375 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 4 Ncm
Abgabeleistung 1,57 W
Aufnahmeleistung 3,9W
Nennstrom (230 V) 17 mA
Betriebskondensator 0,12 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 90 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,5 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 50 K
Zuldssige Querkraft 5N
Zuldssige Axialkraft 2N
Gewicht 0,2 kg
Schutzart

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 0,5 uF
Nennstrom 34,7 mA

IP 41 gemé&R DIN EN 60529
E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

2 3.4+0.1

60 Hz
450 min-1

3,75 Ncm
1,77 W
4,3 W
18,7 mA
0,12 WE
58 gcm?

0,5 Ncm
58 K
5N

2N

0,2 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

60 Hz
0,5 uF

38,2 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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42V
50 Hz
3,9 uF
94,5 mA

104 mA

24V
60 Hz 50 Hz
3,9 uF 12 uF

157 mA

60 Hz
12 uF
172 mA

RSM 51/8 F
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Synchronmotoren
RSM 51/8 F

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

YE
O

2.) Cg = Betriebskondensator

BU

Anschlussbelegung RSM 51/8

Drehmoment [Ncm]

6

1

Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9 1,0

Kennlinie RSM 51/8 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

11

1,3

6

1

Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9 1,0

Kennlinie RSM 51/8 bei 60 Hz
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Technische Daten Synchronmotoren

Litzen AWG 26: 7x0,16
verzinnt N
UL-Style 1007 @'
+H
3
22 ~N
e F S
—| m =/ = ~
(S - (g
Fa o
— n
Z (S
S
Axialfederweg
bei Fa > 1,5N: —
0,2 bis 0,8 1
2
12+0.5 26 3 max.
Malf3zeichnung RSM 51/12
Technische Daten
Frequenz
50 Hz 60 Hz
Drehzahl 250 min?t 300 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 5 Ncm 4,4 Ncm
Abgabeleistung 1,3 W 1,4 W
Aufnahmeleistung 3,7 W 3,6 W
Nennstrom (230 V) 16 mA 15,6 mA
Betriebskondensator 0,12 pF 0,1 pF
maximal extern zulissiges Massen- 120 gcm? 80 gcm?
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 0,75 Ncm 0,75 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 48 K 46 K
Zuldssige Querkraft 5N 5N
Zuldssige Axialkraft 2N 2N
Gewicht 0,2 kg 0,2 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529 IP 41
Isolierstoffklasse E geméaR DIN EN 60034-1 E
Spannungsfestigkeit Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1
Spannungsauslegungen
Nennspannung 110V 42 V 24V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
Betriebskondensator 0,5 uF 0,43 pF 3,9 uF 3,3 uF 10 pF 8,2 uF
Nennstrom 33 mA 32 mA 90 mA 87 mA 150 mA 145 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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Synchronmotoren

N L
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4 O
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. o BU
Anschlussbelegung RSM 51/12
Drehmoment [Ncm]
7
6
5
4
3
2 . . . . .
0,7 0,8 0,9 1,0 1,1 1,2 1,3
Kennlinie RSM 51/12 bei 50 Hz
Drehmoment [Ncm]
7
6
5
4
3
2 ; ; ; ; ;
0,7 0,8 0,9 1,0 1,1 1,2 1,3

Kennlinie RSM 51/12 bei 60 Hz
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Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

Betriebsspannung/Nennspannung

Betriebsspannung/Nennspannung
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16
verzinnt

UL-Style 1007

0

+

200+15

e

Lo Fq Af] ]
< | < ==
— | <
ISHIRST
_Fa_ . Mk,{’,fé
AV (S
)
Axialfederweg s
bei Fa > 3N: M
0,2 bis 0,8 15
3
17 42 4 max.
+0.5
Malf3zeichnung RSM 63/8
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 375 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 13 Ncm
Abgabeleistung 51W
Aufnahmeleistung 11w
Nennstrom (230 V) 48 mA
Betriebskondensator 0,33 puF
maximal extern zuldssiges Massen- 250 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 5 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 45 K
Zuldssige Querkraft 10 N
Zuldssige Axialkraft 3N
Gewicht 0,46 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren
RSM 63/8 F

60 Hz
450 mint
11,7 Ncm
55W
11,7 W
51 mA
0,33 uF
180 gcm?

5 Ncm
52 K
10 N
3N
0,46 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

Nennspannung 110V 42 V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz
Betriebskondensator 1,5 uF 1,5 pF 10 pF
Nennstrom 100 mA 106 mA 266 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V

60 Hz 50 Hz 60 Hz
10 pF 32 uF 32 uF
283 mA

464 mA 493 mA
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Synchronmotoren

RSM 63/8 F

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

(@)

YE

2.) Cg = Betriebskondensator

(0)

(@)

BU

Anschlussbelegung RSM 63/8

Drehmoment [Ncm]

20,0

17,5

15,0

12,5

10,0

7,5

5,0

Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9

Kennlinie RSM 63/8 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

1,0
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5,0

Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9

Kennlinie RSM 63/8 bei 60 Hz
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16
verzinnt

UL-Style 1007

0
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200+15

e

Lo Fq Af] fi
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ISHIRST
_Fa_ . Mk,{’,fé
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)
Axialfederweg s
bei Fa > 3N: M
0,2 bis 0,8 15
3
17 42 4 max.
+0.5
Malf3zeichnung RSM 63/10
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 300 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 13,2 Ncm
Abgabeleistung 42 W
Aufnahmeleistung 10,2 W
Nennstrom (230 V) 45 mA
Betriebskondensator 0,33 puF
maximal extern zuldssiges Massen- 230 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 2,1 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 73 K
Zuldssige Querkraft 10 N
Zuldssige Axialkraft 3N
Gewicht 0,46 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren
RSM 63/10 F

60 Hz
360 mint
10 Ncm
3,8W
10w

44 mA
0,33 uF
160 gcm?

2,1 Ncm
80 K
10N
3N
0,46 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

Nennspannung 110V 42 V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz
Betriebskondensator 1,5 uF 1,5 pF 10 pF
Nennstrom 97,9 mA 95,7 mA 254 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V

60 Hz 50 Hz 60 Hz
10 pF 32 uF 32 uF
248 mA

439 mA 430 mA
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Synchronmotoren
RSM 63/10 F

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

YE

2.) Cg = Betriebskondensator

(0)

BU

Anschlussbelegung RSM 63/10

Drehmoment [Ncm]
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Betriebsspannung/Nennspannung
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Kennlinie RSM 63/10 bei 50 Hz
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0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2

Kennlinie RSM 63/10 bei 60 Hz
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Technische Daten

Litzen AWG 26: 7x0,16
verzinnt

UL-Style 1007
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ISHIRST
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Axialfederweg s
bei Fa > 3N: M
0,2 bis 0,8 15
3
17 42 4 max.
+0.5
Malf3zeichnung RSM 63/12
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 250 min?t
Synchron-Drehmoment, typ. 13,5 Ncm
Abgabeleistung 35W
Aufnahmeleistung 3w
Nennstrom (230 V) 36 mA
Betriebskondensator 0,25 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 270 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 1,5 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 62 K
Zuldssige Querkraft 10 N
Zuldssige Axialkraft 3N
Gewicht 0,46 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

E gemé&R DIN EN 60034-1

Synchronmotoren
RSM 63/12 F

60 Hz
300 mint
10,4 Ncm
3,25 W
7,7 W

37 mA
0,25 pF
240 gcm?

1,5 Ncm
72 K
10N
3N
0,46 kg
IP 41

E

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

Nennspannung 110V 42 V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz
Betriebskondensator 1,2 uF 1,2 pF 8,2 uF
Nennstrom 78,3 mA 80,5 mA 203 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V

60 Hz 50 Hz 60 Hz
8,2 uF 25 uF 25 uF
209 mA

352 mA 361 mA
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Synchronmotoren

RSM 63/12 F

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

(@)

YE

2.) Cg = Betriebskondensator

(0)
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BU

Anschlussbelegung RSM 63/12

Drehmoment [Ncm]
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Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9

Kennlinie RSM 63/12 bei 50 Hz
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Kennlinie RSM 63/12 bei 60 Hz
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Technische Daten
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Axialfederweg 1 ,/ ' _
0,2 bis 0,8 L \&
Malf3zeichnung RSM 828/3
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 1000 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 8,4 Ncm
Abgabeleistung 8,8 W
Aufnahmeleistung 17,1 W
Nennstrom (230 V) 75 mA
Betriebskondensator 0,5 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 55 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 2 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 75 K
Zuldssige Querkraft 40 N
Zuldssige Axialkraft 20 N
Gewicht 0,55 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 2 uF
Nennstrom 145 mA

B gemal DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

@ 45 x 0,8 tief
24,3+0,2

RSM 828/3 F

52+0,2
64

60 Hz
1200 mint
7,8 Ncm
9,9 W
19,3 W

85 mA

0,5 WF

30 gecm?

2 Ncm
85 K
40 N
20 N
0,55 kg
IP 41

B

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42V
60 Hz 50 Hz
2 uF 14 pF
164 mA 370 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V
50 Hz
42 pF
726 mA

60 Hz
14 uF
420 mA

60 Hz
42 pF

823 mA
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Synchronmotoren

RSM 828/3 F
N oL
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Anschlussbelegung RSM 828/3

Drehmoment [Ncm]

14

12

10

2
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Kennlinie RSM 828/3 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 828/3 bei 60 Hz

104
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Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf

Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

Betriebsspannung/Nennspannung

Betriebsspannung/Nennspannung
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Technische Daten
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Malf3zeichnung RSM 842/3
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 1000 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 9,6 Ncm
Abgabeleistung 10,1 W
Aufnahmeleistung 20,7 W
Nennstrom (230 V) 92 mA
Betriebskondensator 0,6 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 80 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 3,4 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 85 K
Zuldssige Querkraft 40 N
Zuldssige Axialkraft 20 N
Gewicht 0,75 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 2,5 uF
Nennstrom 180 mA

B gemal DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

@ 45 x 0,8 tief

24,3+0,2

RSM 842/3 F

52+0,2
64

60 Hz

1200 mint

9 Ncm
11,3 W
23,7 W
105 mA
0,6 uF
40 gcm?

3,4 Ncm
95 K

40 N

20 N
0,75 kg
IP 41

B

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42 V
60 Hz 50 Hz
2,5 uF 16 pF
206 mA 462 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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60 Hz
16 uF
563 mA

24V
50 Hz
48 pF
828 mA

60 Hz
48 pF

945 mA
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Synchronmotoren
RSM 842/3 F

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

YE

2.) Cg = Betriebskondensator

(0)

BU

Anschlussbelegung RSM 842/3

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 842/3 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

16

Betriebsspannung/Nennspannung
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Betriebsspannung/Nennspannung

0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2

Kennlinie RSM 842/3 bei 60 Hz
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Technische Daten
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Malf3zeichnung RSM 856/3
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 1000 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 13,2 Ncm
Abgabeleistung 13,9 W
Aufnahmeleistung 24,6 W
Nennstrom (230 V) 109 mA
Betriebskondensator 0,68 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 140 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 4,1 Ncm
Wicklungsiibertemperatur 80 K
Zuldssige Querkraft 40 N
Zuldssige Axialkraft 20 N
Gewicht 0,9 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 2,7 uF
Nennstrom 214 mA

B gemal DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

@ 45 x 0,8 tief

24,3+0,2

RSM 856/3 F

52+0,2
64

60 Hz

1200 mint
12,6 Ncm

15,8 W
27,6 W
121 mA
0,68 uF
65 gcm?

4,1 Ncm
85 K

40 N

20 N
0,9 kg
IP 41

B

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42 V
60 Hz 50 Hz
2,7 uF 18 uF
237 mA 545 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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60 Hz
18 uF
607 mA

24V
50 Hz
57 uF
981 mA

60 Hz
57 uF

1089 mA
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Synchronmotoren
RSM 856/3 F

RD

Technische Daten

1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
Schalterstellung Il = Linkslauf

YE
O

2.) Cg = Betriebskondensator

BU

Anschlussbelegung RSM 856/3

Drehmoment [Ncm]
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Kennlinie RSM 856/3 bei 50 Hz
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Kennlinie RSM 856/3 bei 60 Hz
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Technische Daten

146
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& 3+0,2
Axialfederweg 1 ,/ ' _
0,2 bis 0,8 L \&
Malf3zeichnung RSM 884/3
Technische Daten
Frequenz
50 Hz
Drehzahl 1000 min-t
Synchron-Drehmoment, typ. 18,1 Ncm
Abgabeleistung 18,9 W
Aufnahmeleistung 30,1 W
Nennstrom (230 V) 134 mA
Betriebskondensator 0,82 pF
maximal extern zuldssiges Massen- 150 gcm2
tragheitsmoment
Selbsthaltemoment, typ. 6 Ncm
Wicklungstbertemperatur 70 K
Zuldssige Querkraft 40 N
Zuldssige Axialkraft 20 N
Gewicht 1,25 kg
Schutzart IP 41 gemafR DIN EN 60529

Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V
Frequenz 50 Hz
Betriebskondensator 3,3 uF
Nennstrom 278 mA

B gemal DIN EN 60034-1

Synchronmotoren

@ 45 x 0,8 tief

24,3+0,2

RSM 884/3 F

52+0,2
64

60 Hz

1200 mint
15,3 Ncm

19,2 W
33,7 W
149 mA
0,82 uF
70 gecm?

6 Ncm
80 K
40 N
20 N
1,25 kg
IP 41

B

Sekundenprifung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

42 V
60 Hz 50 Hz
3,3 uF 27 uF
309 mA 763 mA

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.

Berger Lahr Mechatronische Basisprodukte 7/2004

60 Hz
27 uF
849 mA

24V
50 Hz
70 uF
1231 mA

60 Hz
70 pF

1368 mA
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SynChroantO ren Technische Daten
RSM 884/3 F

N L 1.) Schalterstellung I = Rechtslauf
RD Schalterstellung Il = Linkslauf

2.) Cg = Betriebskondensator

YE
O

BU

Anschlussbelegung RSM 884/3

Drehmoment [Ncm]

26

22

18

14

10

6 i i i i i i Betriebsspannung/Nennspannung
0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2 13

Kennlinie RSM 884/3 bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

26

22

18

14

10

6 . - 5 : . . Betriebsspannung/Nennspannung
0,7 0,8 0,9 1,0 1,1 1,2 13

Kennlinie RSM 884/3 bei 60 Hz
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Technische Daten

146

Synchronmotoren

RSM 884/3 S

@ 45 x 0,8 tief
24,3+0,2

52+0,2
64

5
Fq

o A1

< © =|=

o

Q [

Fa
>
S) 30,2
Axialfederweg jnn
0,2 bis 0,8
/2 bis 0, 18+0,5

MalRzeichnung RSM 884/3 S

Technische Daten

Drehzahl
Synchron-Drehmoment, typ.
Abgabeleistung
Aufnahmeleistung
Nennstrom (230 V)
Betriebskondensator

maximal extern zuléssiges Massen-
tragheitsmoment

Selbsthaltemoment, typ.

Wicklungsubertemperatur im Kurz-
zeitbetrieb

Zulassige Querkraft
Zuldssige Axialkraft
Gewicht

Schutzart
Isolierstoffklasse
Spannungsfestigkeit

Spannungsauslegungen

Nennspannung 110V 42 V
Frequenz 50 Hz 60 Hz 50 Hz
Betriebskondensator 10 pF 8,2 uF 68 uF
Nennstrom 670 mA 703 mA 1692 mA

Frequenz
50 Hz
1000 mint
33 Ncm

35 W

70 W

308 mA
2,2 uF

250 gcm?

6 Ncm
max. 85 K

40 N
20 N
1,25 kg

IP 41 gemé&R DIN EN 60529
B gemal DIN EN 60034-1

60 Hz
1200 mint
31 Ncm
32w

74 W

323 mA
1,8 puF

150 gcm?

6 Ncm
max. 85 K

40 N
20N
1,25 kg
IP 41

B

Sekundenprufung, Prifspannung nach DIN EN 60034-1

Getriebekombinationen

Getriebekombinationen finden Sie ab Seite 113.
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24V
50 Hz
180 pF
2715 mA

60 Hz
56 puF
1774 mA

60 Hz
150 pF

2847 mA



SynChroantoren Technische Daten

RSM 884/3 S
N L 1.) Schalterstellung | = Rechtslauf
RD Schalterstellung Il = Linkslauf
)
* = 2.) Cg = Betriebskondensator
0—1)/‘ ! 2)
Y TG
Il
YE
° O
° OBU

Anschlussbelegung RSM 884/3 S

Drehmoment [Ncm]

50
40
30
prd
20
10 ; ; ; . . . Betriebsspannung/Nennspannung
0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2 1,3

Kennlinie RSM 884/3 S bei 50 Hz

Drehmoment [Ncm]

50
40
L
/
30
/
20
10 . . ; ; ; ; Betriebsspannung/Nennspannung
0,7 0,8 0,9 1,0 11 1,2 1,3

Kennlinie RSM 884/3 S bei 60 Hz
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Optionen Synchronmotoren
mit Getriebe

Motor-/Getriebekombinationen Synchronmotoren (RSM)

Motoren Getriebetyp
RSM

36/8 a O O
36/10 O
42/8 a O O
51/8 O ]

63/8

63/10 ]

828

842

856

884

884 S

OO0 o0oo0ooooao
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Synchronmotoren
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Optionen Synchronmotoren
mit Getriebetyp L

L1
16 max. | L2 @ 40x0,5 tief
® o _Fq: ST
ol 1n —— —H
g & =
Fa ol o
— —- < — [a) Jle
K <
Q)
Axialspiel 0,2 bis 0,8 o
~ :
1 & I
2 [lSmaxg o S 480.1
8 4 60
20£0,6) Max. ®
verzinnt
Die Darstellung zeigt die Kombination RSM 42/8 mit Ge-
triebetyp L und ist stellvertretend fuir alle nachfolgenden
Motor-/Getriebekombinationen.
MaRe fur Kombinationen mit RSM 36/8, 42/8 und 51/8
Motortyp D L1 L2
RSM 36/8 36 mm max. 40 mm max. 3,5 mm
RSM 42/8 42 mm max. 41 mm max. 1,5 mm
RSM 51/8 50 mm max. 45 mm max. 3 mm

Getriebetyp L

Werte
Max. Drehmoment M an der 30 N_cm
Abtriebswelle Bei Uberschreitung besteht Getriebebruchgefahr!
Zulassige Querkraft Fq 5N
Zulassige Axialkraft F, 2N
Korrosionsschutz Gehéuseoberflache verzinkt
Abtriebswelle Nitriert
Lagerung Gleitlager
Abdichtung am Wellenaustritt keine
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Synchronmotoren
mit Getriebetyp L

116

Getriebetyp L mit RSM 36/8

Motorspannung

24V, 230V
24V
24V
24V
24V, 230V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle

50 Hz

4 Ncm

16 Ncm

19 Ncm

max. 30 Ncm
max. 30 Ncm

Getriebetyp L mit RSM 42/8

Motorspannung

230V

24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle

50 Hz

13 Ncm

16 Ncm

max. 30 Ncm
max. 30 Ncm
max. 30 Ncm
max. 30 Ncm

Getriebetyp L mit RSM 51/8

Motorspannung

230V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle
50 Hz
max. 30 Ncm

60 Hz

4 Ncm

15 Ncm

18 Ncm

max. 30 Ncm
max. 30 Ncm

60 Hz

12 Ncm

15 Ncm

30 Ncm

max. 30 Ncm
max. 30 Ncm
max. 30 Ncm

60 Hz
max. 30 Ncm

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz

60 mint
15,0 mint
12,5 min?!
5,0 mint

1,0 min-1

60 Hz
72 min?

18,0 min~
15,0 min~

6,0 min~!

1,2 min'1

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz
75,0 min!
60,0 mint
30,0 min'!
25,0 mint
15,0 min!
12,5 min?t

50 Hz
3,0 min?t

60 Hz

Abtriebsdrehzahl n

60 Hz
3,6 min!

l,
1

Optionen

Ubersetzung i

6,25
25
30
75
375

Ubersetzung i

6,25
12,5
15
25
30

Ubersetzung i

125
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Optionen Synchronmotoren
mit Getriebetyp T

L1
@56x0,5 tief
= 31 L2 °
2 ==t D2 : ‘
Y Y1 7 3 : O\
o 3 E|
Fa © =
ol :
sl TN | S | L e
Axialspiel 0,2 bis 0,8 i
|
H W—' Q:\/' IV\
2.8 @ 56+0.2
4 § 70
26+0.8 f‘_;ll ~N
0]
verzinnt
Die Darstellung zeigt die Kombination RSM 63/8 mit Ge-
triebetyp T und ist stellvertretend fiir alle nachfolgenden
Motor-/Getriebekombinationen.
MaRe fur Kombinationen mit RSM 36/8, 42/8, 51/8 und 63/10
Motortyp D L1 L2
RSM 36/8 36 mm max. 55 mm max. 3,5 mm
RSM 42/8 42 mm max. 56 mm max. 1,5 mm
RSM 51/8 50 mm max. 60 mm max. 3 mm
RSM 63/10 63 mm max. 77 mm max. 4 mm
Getriebetyp T
Werte
max. Drehmoment M an der 300 Ncm
Abtriebswelle Bei Uberschreitung besteht Getriebebruchgefahr!
Zulassige Querkraft Fq 30N
Zulassige Axialkraft F, 20 N
Korrosionsschutz Gehdauseoberflache verzinkt
Abtriebswelle Nitriert
Lagerung Gleitlager
Abdichtung am Wellenaustritt Mit Dichtring
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Synchronmotoren Optionen
mit Getriebetyp T

Getriebetyp T mit RSM 36/8

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs- Abtriebsdrehzahl n Ubersetzung i
welle
50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz

24V 76 Ncm 71 Nem 2,5 mint 3,0 min! 150

230 V 95 Ncm 89 Ncm 2,0 min?t 2,4 mint 187,5

24 v 189 Ncm 177 Ncm 1,0 min? 1,2 mint 375

Getriebetyp T mit RSM 42/8

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs- Abtriebsdrehzahl n Ubersetzung i
welle
50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz

24V, 230 V 56 Ncm 53 Nem 15,0 min! 18,0 min-! 25

24V, 230 V 84 Ncm 80 Ncm 10,0 mint 12,0 mint 37,5

230V 112 Nem 106 Ncm 7,5 min! 9,0 min! 50

24V, 230 V 168 Ncm 159 Ncm 5,0 mint 6,0 mint 75

24V, 230 V 189 Ncm 179 Ncm 4,0 mint 4,8 min! 93,75

230V max. 300 Nem 286 Ncm 2,5 mint 3,0 mint 150

230V max. 300 Ncem  max. 300 Nem 1,0 min'! 1,2 min’t 375

Getriebetyp T mit RSM 51/8

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs- Abtriebsdrehzahl n Ubersetzung i
welle
50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz

230V 36 Ncm 34 Ncm 30,0 mint 36,0 min't 12,5

230V 109 Ncm 103 Ncm 10,0 mint 12,0 mint 37,5

230V 219 Ncm 205 Ncm 5,0 mint 6,0 min! 75

230V max. 300 Ncem  max. 300 Nem 2 min't 2,40 mint 187,5

230V max. 300 Nem  max. 300 Nem 0,5 mint 0,6 min! 750

Getriebetyp T mit RSM 63/10

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs- Abtriebsdrehzahl n Ubersetzung i
welle
50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz

24V, 230 V 30 Ncm 23 Nem 120,0 mint 144,0 mint 2,5

24V, 230 V 67 Ncm 51 Ncm 48,0 mint 57,6 mint 6,25

24V, 230 V 80 Ncm 61 Ncm 40,0 min-! 48,0 min-! 7,5

24V, 230 V 180 Ncm 137 Ncm 16,0 mint 19,2 mint 18,75

24V, 230V max. 300 Nem 273 Ncm 8,0 mint 9,6 min! 37,5
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Optionen Synchronmotoren
mit Getriebetyp G

L1
36
Fq 45* L2
00 = =
£ 00
<< .
2| 4Fe @
O
Fa_ o S B
mI ~
o E B
Axialspiel 0,2 bis 0,8 ok
1 s ©
4 0,2
[Ya}
25+0.8 -
+H
oS
H| N
0
verzinnt

Die Darstellung zeigt die Kombination RSM 63/8 mit Ge-
triebetyp G und ist stellvertretend fur alle nachfolgenden
Motor-/Getriebekombinationen.

MaRe fur Kombinationen mit RSM 36/x, 42/8, 51/8 und 63/x

Motortyp D L1 L2

RSM 36/x 36 mm max. 70 mm max. 3,5 mm
RSM 42/x 42 mm max. 60 mm max. 1,5 mm
RSM 63/x 63 mm max. 88 mm max. 4 mm

Getriebetyp G

Werte
max. Drehmoment M an der Abtriebs- 600 Ncm
welle Bei Uberschreitung besteht Getriebebruchgefahr!
Zulassige Querkraft Fq 40 N
Zuléssige Axialkraft Fy 20N
Korrosionsschutz Gehéauseoberflache verzinkt
Abtriebswelle Nitriert
Lagerung Gleitlager
Abdichtung am Wellenaustritt Mit Dichtring
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Synchronmotoren

mit Getriebetyp G

Getriebetyp G mit RSM 36/8

Motorspannung

230V

Drehmoment M an der Abtriebs-
welle

50 Hz
max. 600 Ncm

60 Hz
max. 600 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 36/10

Motorspannung

230V
230V
24V, 230V
230V

24V

Drehmoment M an der Abtriebs-
welle

50 Hz
max. 600 Ncm

60 Hz

582 Ncm

max. 600 Ncm max. 600 Ncm
max. 600 Ncm max. 600 Ncm
max. 600 Ncm max. 600 Ncm
max. 600 Ncm max. 600 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 42/8

Motorspannung

24V
24V

Drehmoment M an der Abtriebs-
welle

50 Hz
max. 600 Ncm

60 Hz
max. 600 Ncm

max. 600 Ncm max. 600 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 51/8

Motorspannung

230V
230V
230V
230V
230V
230V
230V
230V

Drehmoment M an der Abtriebs-
welle

50 Hz 60 Hz
55 Ncm 51 Ncm
73 Ncm 68 Ncm
146 Ncm 137 Ncm
164 Ncm 154 Ncm
197 Ncm 185 Ncm
246 Ncm 231 Ncm
354 Ncm 332 Ncm

max. 600 Ncm max. 600 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 63/8

Motorspannung

24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V

Drehmoment M an der Abtriebs-
welle

50 Hz 60 Hz

237 Ncm 213 Ncm
474 Ncm 427 Ncm
533 Ncm 480 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 63/10

Motorspannung

24V, 230V
24V, 230 V

120

Drehmoment M an der Abtriebs-
welle

50 Hz
481 Ncm
max. 600 Ncm

60 Hz
365 Ncm
max. 600 Ncm

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz
7,5h1

60 Hz
9,0 h?

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz 60 Hz
12,0 h't 14,4 ht
6,0 h't 7,2ht
1,0 h't 1,2 h't
0,33 h't 0,4 ht
0,08 h't 0,1h?

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz 60 Hz
1,0 mint 1,2 min?t
15,0 h't 18,0 h't

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz 60 Hz
20,0 min! 24,0 min!
15,0 mint 18,0 mint
7,5 min-1 9,0 min-1
6,0 mint 7,2 mint
5,0 mint 6,0 mint
4,0 min?t 4,8 min?!
2,5 min'! 3,0 min!
1,0 mint 1,2 min!

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz 60 Hz
15,0 min! 18,0 min!
7,5 min't 9,0 min!
6,0 mint 7,2 mint

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz 60 Hz
6,0 mint 7,2 min!
2,0 mint 2,4 min’!

Optionen

Ubersetzung i

3000

Ubersetzung i

1500
3000
18000
54000
216000

Ubersetzung i

375
1500

Ubersetzung i

18,75
25

50
62,5
75
93,75
150
375

Ubersetzung i

25
50
62,5

Ubersetzung i

50
150
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Optionen Synchronmotoren
mit Getriebetyp G

: L
q
=| = 36
212 /| | .
=2 i AN
o ® 1T N
Fa_ =34 3| i Vﬂ
:I s| |l ~
1 | &
= /| J 5 'L@ x
m T O
4] | /I \ 5210,2
25+0.8(5 65
Axialspiel 0,2 bis 0,8
MaRe fur Kombinationen mit RSM 8xx
Motortyp L
RSM 828 126 mm
RSM 842 140 mm
RSM 856 154 mm
RSM 884 182 mm
Getriebetyp G
Werte
max. Drehmoment M an der Abtriebs- 600 Ncm
welle Bei Uberschreitung besteht Getriebebruchgefahr!
Zulassige Querkraft Fq 40 N
Zulassige Axialkraft F, 20 N
Korrosionsschutz Gehdauseoberflache verzinkt
Abtriebswelle Nitriert
Lagerung Gleitlager
Abdichtung am Wellenaustritt Mit Dichtring
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Synchronmotoren
mit Getriebetyp G

122

Getriebetyp G mit RSM 828

Motorspannung

24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
230V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle

50 Hz

43 Ncm

61 Ncm

77 Ncm

102 Ncm

123 Ncm

184 Ncm

230 Ncm

367 Ncm

459 Ncm

496 Ncm

max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 842

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs- Abtriebsdrehzahl n

24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
230V

24V, 230V
230V

welle
50 Hz
71 Ncm
117 Ncm
140 Ncm
175 Ncm
210 Ncm
262 Ncm
420 Ncm
525 Ncm
567 Ncm
max. 600 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 856

Motorspannung

230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
230V
230V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle

50 Hz

54 Ncm

160 Ncm

289 Ncm

433 Ncm

max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm

60 Hz

40 Ncm

57 Ncm

71 Ncm

95 Ncm

114 Ncm

171 Ncm

213 Ncm

341 Ncm

426 Ncm

461 Ncm

576 Ncm

max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm

60 Hz
66 Ncm
109 Ncm
131 Ncm
164 Ncm
197 Ncm
246 Ncm
394 Ncm
492 Ncm
531 Ncm
max. 600 Ncm

60 Hz

51 Ncm

153 Ncm

276 Ncm

413 Ncm

max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz
160 mint

100,0 min~

80,0 min-t
60,0 mint
50,0 min-!
30,0 mint
24,0 min!
15,0 min!
12,0 min!
10,0 mint
8,0 mint
6,0 mint
5,0 min-1
4,0 min!
3,0 min!

50 Hz

100,0 min~

60,0 mint
50,0 mint
40,0 mint
30,0 min-!
24,0 mint
15,0 min!
12,0 min?t
10,0 mint
8,0 mint

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz

200,0 min~

60,0 mint
30,0 mint
20,0 min?t
10,0 mint
8,0 mint
6,0 min!

Optionen
Ubersetzung i
60 Hz
192 mint 6,25
1 120,0 min-t 10
96,0 min-! 12,5
72,0 mint 16,66
60,0 min! 20
36,0 mint 33,3
28,8 min! 41,66
18,0 min-t 66,66
14,4 min-! 83,33
12,0 mint 100
9,6 min! 125
7,2 mint 166,66
6,0 min! 200
4,8 min! 250
3,6 min! 333,33
Ubersetzung i
60 Hz
1 120,0 min-t 10
72,0 mint 16,66
60,0 min! 20
48,0 mint 25
36,0 min'! 33,33
28,8 min! 41,66
18,0 min-! 66,66
14,4 min?t 83,33
12,0 mint 100
9,6 mint 125
Ubersetzung i
60 Hz
1 240,0 min-t 5
72,0 mint 16,66
36,0 min't 33,33
24,0 min?t 50
12,0 mint 100
9,6 mint 125
7,2 min! 166,66
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Optionen

Getriebetyp G mit RSM 884

Motorspannung

230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230V
24V, 230V
230 V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle

50 Hz

132 Ncm
220 Ncm
264 Ncm
330 Ncm
396 Ncm
495 Ncm

Getriebetyp G mit RSM 884 S

Motorspannung

230V

230 V
230V
24V, 230V
230V

230 V

24V

24V, 230 V
230V
230V
230V

Drehmoment M an der Abtriebs-

welle

50 Hz

134 Ncm
167 Ncm
241 Ncm
301 Ncm
401 Ncm
481 Ncm

max.
max.
max.
max.

max.

600 Ncm
600 Ncm
600 Ncm
600 Ncm
600 Ncm

60 Hz

112 Ncm
186 Ncm
223 Ncm
279 Ncm
335 Ncm
418 Ncm

60 Hz

126 Ncm

157 Ncm

226 Ncm

283 Ncm

377 Ncm

452 Ncm

565 Ncm

max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
max. 600 Ncm
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Abtriebsdrehzahl n

50 Hz

100,0 mint

60 Hz

120,0 mint

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz

200,0 mint
160,0 min!
100,0 mint

80,0 min~
60,0 min
50,0 min
40,0 min
30,0 min
24,0 min
20,0 min
10,0 min~

N

60 Hz

240,0 min-t
192,0 min?
120,0 mint

96,0 min
72,0 min
60,0 min
48,0 min
36,0 min
28,8 min
24,0 min
12,0 min

=il
-1
=il
-1
=il
-1
=il
-1

Ubersetzung i

10
16,66
20
25
33,33
41,66

Ubersetzung i

6,25
10
12,5
16,66
20

25
33,33
41,66
50
100

Synchronmotoren
mit Getriebetyp G
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Synchronmotoren Optionen
mit Getriebetyp P

Fg
47 278x1 tief
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40+1 3.8 75 +0.2
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Axialspiel 0,2 bis 0,8

MaRe fur Kombinationen mit RSM 828 und 884 S

Motortyp L
RSM 828 137 mm
RSM 884 S 193 mm

Getriebetyp P
Werte

max. Drehmoment M an der Abtriebs- 1000 Ncm
Bei Uberschreitung besteht Getriebebruchgefahr!

welle

Zulassige Querkraft Fgq 60 N

Zuléassige Axialkraft Fy 40 N

Korrosionsschutz Gehéuseoberflache verzinkt
Abtriebswelle Nitriert

Lagerung Gleitlager

Abdichtung am Wellenaustritt Mit Dichtring
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Optionen

Getriebetyp P mit RSM 828

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs-

24V, 230V
24V, 230 V
24V, 230V
24V, 230V
24V, 230V

welle
50 Hz
345 Ncm
689 Ncm

max.
max.

max.

1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm

Getriebetyp P mit RSM 884 S

Motorspannung Drehmoment M an der Abtriebs-

24V, 230V
230V
24V, 230V
24V, 230 V
230 V
24V, 230V
24V, 230V
230V

Berger Lahr Mechatronische Basisprodukte 7/2004

welle
50 Hz
601 Ncm
902 Ncm

max.
max.
max.
max.
max.
max.

1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm

60 Hz
320 Ncm
640 Ncm

max.
max.

max.

1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm

60 Hz
565 Ncm
848 Ncm

max.
max.
max.
max.
max.

max.

1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm
1000 Ncm

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz

16,0 min~

8,0 min!

4,0 min?!

2,5 mint

2,0 min-1

1

60 Hz

19,2 min?

9,6 min~
4,8 min~
3,0 min~
2,4 min”

Abtriebsdrehzahl n

50 Hz

40,0 min~

26,7 min
20,0 min
16,0 min
13,3 min
10,7 min

10,0 min~

6,7 min't

L e N s

60 Hz

48,0 min~
32,0 min~
24,0 min”
19,2 min”
16,0 min~
12,8 min~
12,0 min”

8,0 min~

1
1
1
1

1

I N N N

Ubersetzung i

62,5
125
250
400
500

Ubersetzung i

25
37,5
50
62,5
75
O8N5
100
150

Synchronmotoren
mit Getriebetyp P
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